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16 RGS  Ktus roboczy
Petla w lewo
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Czworobok:80x40m
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ZATRZYMANIE
STEP

STEP SWOBODNY
KLUS ZEBRANY
KLUS ROBOCZY
KLUS POSREDNI
KLUS WYCIAGNIETY

COFANIE
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17 SP  Kitus zebrany 18 PDV  Kilusroboczy 19 VH Ktus zebrany 20 HC Ktus roboczy 21 5m  Zatrzymanie, 22 5m  Ktus zebrany 23 X Cofanie, 4-6m 24 XBPFAD Ktus zebrany
Petla w prawo Odjazd 20m C  Petlaw prawo ponizej 8 sekqnd ponizej Petla w lewo DXG  Ktus
40m 20m I Powozacy =X 20m wyciagniety
na linii G Zatrzymanie.

Srodkowej Ukton



