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~EI D Program ujezdzenia CAI3* H2/P2 Czworobok:80x40m
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17 KAF  Ktus zebrany 18 FL  Step 19 HC Ktus zebrany ~ 20 | Zatrzymanie, 21 IL  Kiusroboczy 22 L Zatrzymanie, 23 LA Kfus zebrany 248 [DACH [Kills
LI swobodny cl Serpentynowa 8 sekund Serpentynowa Powozacy na linii Serpentynowa wyciggniety
IH petla w prawo Powozacy petla w lewo $rodkowej petla w prawo G  Zatrzymanie.
na linii Cofanie, 3m AD  Kius zebrany Ukton
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